РЕЦЕНЗИЯ

на статью «ПРОСТРАНСТВЕННАЯ МОДЕЛЬ ДЛЯ ОПРЕДЕЛЕНИЯ ПЕРЕДАТОЧНОГО ЧИСЛА РУЛЕВОГО ПРИВОДА», 
автор – Малиновский М.П.
Маневренность, управляемость и устойчивость являются важнейшими свойствами как для дорожных автотранспортных средств, так и для транспортных средств специального назначения. Однако прогнозирование данных свойств на стадии проектирования представляет определённую сложность, особенно при наличии нескольких управляемых осей. Обычно кинематический расчёт параметров рулевого управления, таких как углы поворота управляемых колёс и передаточное число рулевого привода, производится геометрическим, векторным и аналитическим методами, которые имеют существенные недостатки. 
В статье доцента МАДИ М.П. Малиновского решается актуальная задача по совершенствованию методов расчёта параметров рулевого управления, представляющая несомненный практический интерес. Автором разработана пространственная математическая модель, основанная на уравнении сферы и учитывающая особенность компоновки тягачей специального назначения, которая заключается в наличии продольной рулевой тяги, соединяющей сошку с поворотным рычагом переднего левого колеса. 
Материал изложен грамотным техническим языком и может быть рекомендован к публикации в открытой печати. 
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